
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

X-MCB2 シリーズステッパーモータコントローラ 
 バイポーラステッパーモータ独立 2軸又はアクチュエータ、最
大 2.5A/相まで制御可 

 直線、円弧及び円補間（２D）機能付き 
 PCによりストリーミング（連続補間制御）及び基本コマンド
が使用でき、リアルタイムで切れ目のない動作パターンが得ら
れます。 

 各軸はそれぞれ独立制御や台形波速度軌跡の先読み制御が可
能です。 

 各軸に高速エンコーダ入力やリミットスイッチ入力付 
 4 点デジタル入力、4 点絶縁型出力, 及び 4 点アナログ入力 
 複数の通信機能オプション付き: RS-232, RS-485 及び USB 
 直感的に理解できる ASCII プロトコール, プログラマブルト
リガー及びマクロス単純化された複雑な自動動作パターンの
プログラミング 

 パネル、ブレッドボード、ラボベンチなどの収納機器取り付け
用設計 

 多軸ロックしあたかも 1 軸制御のように並行して動作する完
全同時制御ができます。 

仕 様 データ 代替単位 
通信インターフェース  RS-232, RS-485, USB 2.0     
通信プロトコール  Zaber ASCII (Default), Zaber Binary     
最高電流消費 モータ、電源により「異なる     
電源  24-48 VDC     
電源プラグ ねじ端子     
相当たり最高電流値 2500 mA     
モータ結線 D-サブ 15 メス     
初期値分解能 相ステップの 1/64     
データケーブル結線  ねじ留式 4-ピン M8, USB-B, Buchanan 4-ピン 3.5 mm     
マニュアル制御 押釦機能付きインデックスノブ    
駆動軸数 2     
LED 表示灯 電源灯, エラー検出灯, モータ表示灯 1, エンコーダ 1, モータ 

2, エンコーダ 2  
   

操作温度範囲  0 から 50 ℃     
RoHS 適合  適合     
CE 適合  適合     
軸毎のリミットセンサー数 4     
絶縁型デジタル入力  4     
絶縁型デジタル出力  4     
アナログ入力  4     
アナログ入力範囲 0-10 V     
A アナログ入力分解能  0.0125 V     
2D 基本包括おパターン 直線補間, 円弧補間, 円補間     
5 V 電源電流定格値 合計 200 mA     

 

2 軸直線・円弧補完モーションコント

ローラ モデル：X-MCB2 

ステッパーモータコントローラ: X-MCB2 Series 
Zaber 社 X-MCB2 ステッパーモータコントローラは 2 軸のバイポーラ型ステッパーモータ又はアクチュエータの駆動
ができます。各軸単軸独立制御及び２D(2 次元)円弧及びリニア補間動作が可能です。多軸動作の場合に全軸を同
時に制御し、あたかも 1 軸動作のように制御する完全同時並列制御ができます。 制御各軸には矩形波仕様のエンコ
ーダと複数のミットスイッチ（ホームセンサー、多端エンドリミットなど）が使用できます。 
コントローラは各 4 チャンネルの絶縁型デジタル入出力とアナログ入力を有しています。 直感的に理解できる ASCII 
インタ－フェースにより(無償提供の)Zaber コンソール経由でも、他社制御プログラムにても、非常に簡単に通信でき
ます。速度、加速度及びタイミングに特別要求がある場合は基本関数として直線補間、円及び円弧補間が用意され
ています。 ２D コマンドの使い方は簡単で直線でも円弧でも継ぎ目のない動作パターンが得られます。モデル X-
MCB2 は従来の T シリーズ、A シリーズ製品群互換性があります。複数のデバイスを使用する場合はデイジーチェ
ーン接続にて一台の電源で駆動できます。 
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セットアップは非常に簡単です。RS-232 又は USB ポート経由で PC と接続してください。そして、互換性のあ
るモータやアクチュエータを接続してください。多軸制御の場合はデイジーチェーンにて単一電源にて制御で
き、すべてのデータが共用可能です。 

モデル X-MCB2 は便利な 2 個のインデックス付きノブ（マニュアル操作ボタン）が装備されており、コンピュー
タに接続しなくても手動操作や便利な操作ができます。速度モードで、ノブを回すとデバイスは定速で動作開
始します。単位回転ステップごとに速度が加減速します。 位置決めモードではノブの単位ステップで、動作距
離が決まります。操作中にノブを 1 秒間以上押し続けると位置決めモードから速度モードへ(またその逆へ)切
り替えることができます。デバイスの動作中にノブを押すとデバイスは動作停止します。 

Zaber 社の無償提供の Zaber コンソールソフトによりデバイスを簡単に操作することができます。Zaber コン
ソールはユーザデバイスを自動検出し、通信できるように設定します。動かしたいデバイスを選択したら、「ア
ブソリュート動作」等のコマンドを選択し、所要の位置を設定するだけです。 ユーザは希望の用途に合わせて
様々なデバイスの設定条件を変えることができます。例えば、モータ動作電流値、モータ保持電流値など。 自
動スクリプト作成機能が組み込まれているので、ユーザは簡単に自動ルーティンが設定できます。Zaber 社は
すべてのソースコードを提供いたしますので、プログラマーは更に高度な特別仕様に改造することが出来ま
す。 

詳細はモデル X-MCB2 ユーザマニュアルをご参照ください。 


